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ปกติ ไมป่กติ

12

DPI ทีѷใช ้

เบอรข์อง Ribbonจํานวนการพมิพ์
ระยะทางทีѷใชไ้ป (km) ขนาดของ Sticker

อืѷนๆ 
ระบปัุญหา, ตน้เหตขุองปัญหา และคําแนะนําเพืѷอป้องกนัอาการเสยี หรอื ความคดิเห็นอืѷนๆ 

ขอ้มลูตดิตอ่จดัสง่ใบเช็คสภาพเคร ืѷอง และสํารวจความพงึพอใจหลงัการบรกิาร (หากไมม่ ีขอ้มลูจะถกูจดัสง่ไปทีѷแผนกจดัซืҟอของทา่น)
 

1 ชืѷอผูต้ดิตอ่________________________________ 2. อเีมลล_์____________________________________ 3. เบอรโ์ทรศพัท_์_______________________

15 ทําความสะอาดคราบกาวของ Rewinder

การตอ่เซนเซอร ์หรอื Encoder
สภาพไฟสญัญาณ

สภาพ Regulator ลม
สภาพหนา้จอ
สภาพตวัเครืѷองโดยรวม

ลายเซ็นพนักงานบรกิาร ลายเซ็นลกูคา้ผูต้รวจสอบ

(วนัทีѷ.........................................................................................)

(ชืѷอตวับรรจง..............................................................................)

(ตําแหน่ง ..................................................................................)

(วนัทีѷ........................................................................................)

16 ตรวจสอบสภาพของ Belt และความตงึ

13 ตรวจสอบความสะอาดของ Peel Roller

คณุภาพการพมิพ์

11 ความสะอาดของหัวพมิม ์Printhead

ความสะอาดของ Pad

38 สภาพของจดุตดิตั Ѹงเครืѷองดี
หรอืไม่

ชัѷวโมง/วนั
วนั/สปัดาห์

เวอรช์ัѷนซอฟแวร์
Ladder Fence

คา่ Parameter

ระบบปฏบัิตกิาร

สภาพของสายลม (หากม)ี

Sticker จากทาง Tomco 

ทัѷวไป รายละเอยีดวัสดสุิѸนเปลอืง

3 ไลน์การผลดิ
Ribbon จากทาง Tomco

ใช่ ไม่

ไมป่กติ

ขนาดความกวา้งขอขอ้ความทีѷพมิพ์
แนวทางการพมิพ์

บรษัิท ทอมโก ้ออโตเมตกิ แมชชนิเนอรร์ีѷ จํากดั (Tomco Automatic Machinery Co., Ltd.)
212,212/1,212/2 Rama 2 Soi 69, Samaedam, Bangkhuntien, Bangkok 10150  
Tel.: +662-451-1330, +662-892-1600 Fax.: +662-451-2005, +662-451-2160

ใบเชค็สภาพเครืѷอง  LPA

เลขจ็อบอา้งองิ คณุภาพวัสดสุิѸนเปลอืง
รุน่เครืѷอง/serial number ใช่ ไมใ่ช่

ลกูคา้ เครืѷองลกูคา้ เครืѷองเชา่ เครืѷองสํารอง/อืѷนๆ

4* อตัราการผลติ
Brand ของ รบิบอน

ตรวจสอบ Drive Motor UPS ใชง้านไดห้รอืไม่

สภาพ เซนเซอร ์หรอื Encoder
ความแน่นของน็อตตา่งๆ

ตรวจสอบความสะอาดของ Roller 
รองรับการกดของหัวพมิพ์

สภาพอะไหลสํ่าคัญ
ปกติ

อณุหภมูขิองสภาพแวดลอ้ม
ทําการ Calibrate หนา้จอเครืѷอง

สภาพชดุตดิยดึ


